SPECYFIKACJA TECHNICZNA STWIORB-01
Prace geodezyjne
zadania inwestycyjnego p.n.:

»Odwodnienie projektowanego zagospodarowania wnetrza kwartatu
przy ul. Piechoty, Artyleryjskiej i Saperskiej w Legnicy”



Specyfikacja Techniczna STWiIORB-01 Prace geodezyjne
Odwodnienie projektowanego zagospodarowania wnetrza kwartatu
przy ul. Piechoty, Artyleryjskiej i Saperskiej w Legnicy

©CoNo,rwNE

SPECYFIKACJA TECHNICZNA STWiIiORB-O1 - PRACE GEODEZYJNE:

TS 1 == T 26
MATERIALY ..o ee e e ee e e e 26
SPRZET ooveeeeeeeeeeeeee e ee e eee s s s s eee s s ee s st e e st ees et neees 26
YNNI =0 = T 26
WYKONANIE ROBOT ..ot eeveee s eeeee vt ee e ssee e enes 26
KONTROLA JAKOSCI ROBOT oo 27
(0]0)z110) =N =To] =1 1 HEUI 28
PODSTAWY PEATNOSCI ..o e 28
PRZEPISY ZWIAZANE ... e eeeeeee e seeeeeseeeeseseens 28

25



Specyfikacja Techniczna STWiIORB-01 Prace geodezyjne
Odwodnienie projektowanego zagospodarowania wnetrza kwartatu
przy ul. Piechoty, Artyleryjskiej i Saperskiej w Legnicy

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
sg wymagania dotyczace wyznaczenia trasy odwodnienia  projektowanego
zagospodarowania wnetrza kwartatu przy ul. Piechoty, Artyleryjskiej i Saperskiej w Legnicy.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH
Specyfikacja Techniczna Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych ma
zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy Robotach wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWiIORB
Zakres Rob6t obejmuje Roboty Pomiarowe na dtugosci tacznej:
e Przykanaliki kanalizacji deszczowej $160x3,7 PVC-U SN8 SR34, L = 44,8 mb,
1.4 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnos$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, Specyfikacjg Techniczng Wykonania i Odbioru Robét i

poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogdblne wymagania podano w STWiORB.

2 MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu pomiaréw trasy wodociggu i kanalizacji
sanitarnej wedtug zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych sg:

e stupki drewniane o srednicy 70mm

e drobne materialty pomocnicze.

3 SPRZET

Sprzet geodezyjny wtasciwy dla wykonywanych robot.

4 TRANSPORT

Dowolne srodki transportu wybrane przez Wykonawce.
5 WYKONANIE ROBOT

5.1 WYMAGANIA OGOLNE WYKONANIA ROBOT

Wymagania dotyczgce prowadzenia Robét podano w STWIORB.
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Prace winny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami GUGIK. Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne, niezbedne do szczegdtowego
wytyczenia Robdét.

5.2 ZAKRES WYKONYWANYCH ROBOT

5.2.1 Wyznaczenie gtéwnych punktéw wysokosciowych

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inspektora Nadzoru.
Wyznaczone punkty rob6t nie powinny by¢ przesuniete o wiecej niz 3cm w stosunku do osi
kanalizacji podanych w Dokumentacji Projektowej, a rzedne punktow nalezy wyznaczy¢ z
doktadnoscig do 1,0cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

5.2.2 Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych

Punkty wysokosciowe (repery) nalezy wyznaczy¢, co okoto 50 m.

Punkty wysokosciowe nalezy umieszczac poza granicami pasa robét, a rzedne ich okresli¢ z
doktadnoscia do 0,50cm. Powyzsze roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z
Dokumentacja Projektowa. Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopdéw nalezy stosowaé
dobrze widoczne paliki. Odlegto$¢ miedzy palikami powinna odpowiadaé odstepowi
kolejnych studni, podanych w Dokumentacji Projektowej.

Wykonanie poszczegodinych kanatow zaleca sie prowadzi¢ od "géry”, czyli od najwyzej
potozonej studzienki rewizyjnej w "dét", do najnizej potozonej studzienki. Ten sposéb
postepowania jest istotny z uwagi na mozliwos¢ ewentualnego korygowania rzednych dna
kanatu w razie kolizji z istniejgcym uzbrojeniem lub napotkania na nie zinwentaryzowane
obiekty podziemne.

W trakcie przygotowania frontu robét nalezy dokonaé pomiaru geodezyjnego potozenia
wysokosciowego istniejgcych wylotow, a uzyskane wyniki pomiaru poréwnac z rzednymi dna
projektowanych studni rewizyjnych - w razie potrzeby korekty rzednych dokonywac¢ w
porozumieniu z Inspektorem Nadzoru.

Trasowanie osi przewoddw kanalizacyjnych w terenie prowadzi¢ w oparciu o projektowane
odlegtosci od trwatych elementéw zagospodarowania terenu podane na mapach oraz katy w
punktach zmiany kierunku trasy i odlegtosci odcinkow przewoddéw pomiedzy zatamaniami
trasy i studzienkami rewizyjnymi. Zapewni¢ statg obstuge geodezyjng w celu lokalizacji i
oznaczenia w terenie uzbrojenia.

Zawiadomi¢ o zamiarze rozpoczecia robot administratorow istniejgcego uzbrojenia terenu
(sie¢ telekomunikacyjna, sie¢ wodociggowa, gazociagi, kable elektryczne) celem doktadnego
ustalenia lokalizacji tego uzbrojenia oraz zapewnienia nadzoru ze strony tych
administratorow.

Zwraca sie szczegolng uwage na istniejgce telekomunikacyjne kable, kable energetyczne
niskiego i sSredniego napiecia oraz gazociggi wysokiego i niskiego cisnienia.

Wystepujg zblizenia i skrzyzowania projektowanej sieci wzgledem tych urzadzen. W trakcie
realizacji nalezy bezwzglednie przestrzega¢ warunki uzgodnieh, a w szczegolnosci nalezy
zachowac przepisy wynikajgce z norm.

6 KONTROLA JAKOSCIROBOT
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6.1 Ogélne wymagania

Ogdlne wymagania dotyczgce prowadzenia Robo6t podano w STWIORB.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem gtownych punktow sieci
wodociggowej i kanalizacyjnej i roboczych punktéw wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢
zgodnie z instrukcjami i wytycznymi GUGIK, za$ znaki geodezyjne znajdujgce sie w tym
obszarze chroni¢ przed zniszczeniem — zgodnie z prawem geodezyjnym i kartograficznym z
dnia 17.05.1989r. (Dz. U. nr 30 poz. 163 z pdzniejszymi zmianami).

6.2 Sprawdzenie robét pomiarowych

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzaé¢ wg nastepujgcych zasad:

a) wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach
poziomych;

b) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na caltym obszarze
budowy;

C) wyznaczenie wykopow nalezy sprawdzi¢ w kazdym miejscu budzgcym watpliwos¢.

7 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robét podano w STWIORB.

Odbiorowi podlega wykonanie i zastabilizowanie punktéw kontrolnych oraz sprawdzenie ich
zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg. Diugos$é odcinka podlegajgca odbiorowi powinna
wynikaé z pomiaréw geodezyjnych dokonanych przez Wykonawce, przedstawionych na
szkicu ,tyczenie” z podaniem wszystkich niezbednych dtugosci i domiaréw oraz rzednych.

8 PODSTAWY PLATNOSCI

8.1 Ogdélne wymagania

Ogodlne wymagania dotyczgce ptatnosci podano w STWIORB.

Cena wykonania Robo6t obejmuje:

e sprawdzenie i uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami;
niwelacje kontrolna reperdw i osi trasy;

wyznaczenie krawedzi skarp;

zabezpieczenie osi trasy przez wyniesienie jej poza obreb robdt;
wykonywanie biezgcych pomiaréw w miare postepu robaét;

kotki pomiarowe i repery w okresie budowy

wytyczenie istniejgcego uzbrojenia podziemnego.

9 PRZEPISY ZWIAZANE
e Instrukcja techniczna 0-1.
- Ogdlne zasady prac geodezyjnych
¢ Instrukcja techniczna 0-2.

- Geodezyjna obstuga inwestyc;ji GUGIK — 1979
e Instrukcja techniczna G-1.
- Geodezyjna osnowa pozioma. GUGIK - 1978
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Instrukcja techniczna G-2.

- Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna. GUGIK — 1983
Instrukcja techniczna G-4.

- Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe GUGIK — 1979
Whytyczne techniczne G-3.1.

- Pomiary realizacyjne. GUGIK — 1983

Wytyczne techniczne G-3.2.
- Pomiary realizacyjne. GUGIK - 1983



