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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem ninigjszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiagzanych z realizacjg zadania w ramach (LBO) p.n.: Zagospodarowanie podworka na cele rekreacyjne
pomigdzy ulicami Traugutta, Roosevelta i Chtapowskiego (LBO).
1.2. Zakres stosowania OST Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot w wykazie specyfikacji.
1.3. Zakres robét objetych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych
szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi dla poszezegdlnych asortymentéw robot drogowych przy zlecaniu
i realizacji robot jw..
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreglenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.3. Inspektor nadzoru - osoba wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do kontrolowania i nadzorowania
rob6t i do wystgpowania w jego imieniu{inwestora) w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.4. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.
1.4.5. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw shizacych do przejmowania i rozktadania obcigZzen od ruchu
na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
1.4.6. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do giebokosci
przemarzania.
1.4.7. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podloza, lezgca bezpoérednio pod nawierzchnig,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.
1.4,8. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s$¢ dokumentacji projektowe;], ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem robot.
1.4.9. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkeji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
1.4.10.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosei technologicznej ich
wykonania.
1.4.11. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcic jako tworzace cze$¢ terenu budowy.
1.4.12.Zadanie budowlane - czeéé przedsigwzigeia budowlanego, stanowiaca odrgbng catosé konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robdt zwigzanych z budows, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakodé wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjy projektowa, SST i
poleceniami Kierownika Budowy.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspohrzgdne
punktéw glownych oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowe;j i jeden komplet SST.
1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegdlowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektows:
¢ Zamawiajgcego; wykaz pozycji, ktore stanowia przetargows dokumentacje projektowg oraz projektows

dokumentacje wykonawcezg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,




e Wykonawcy; wykaz zawierajgcy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowej.

1.5.3. Zgodno$é robét z dokumentacja projektows i SST Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez InZyniera stanowia czg$¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby
jednym z nich s3 obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejno$é ich waznodci wymieniona w

. Kontraktowych warunkach ogolnych” (,,Ogolnych warunkach umowy”). Wykonawca nie moze wykorzystywaé
bledow lub opuszezen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W
przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pimie sa waznigjsze od wymiaréw okreslonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beds zgodne z dokumentacja
projektows i SST.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow
budowli musza wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bgda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wplynie
to na niezadowalajacg jakosé elementu budowli, to takie materialy zostang zastapione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania istniejacych obicktow ( urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoficzenia i odbioru ostatecznego robdt.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, projekt zabezpieczenia
robdt w okresie trwania budowy, W zaleznoéci od potrzeb i post¢pu robot projekt powinien by¢ na biezaco
aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposdb
bezpieczenstwo.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznodci w dzient i w nocy tych zapdr i znakow, dla kiorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczefistwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg
akceptowane przez Inspektora Nadzoru. Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiedci publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okre$lonych
przez Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez InZyniera. Tablice
informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wlaczony w ceng
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot,

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
grodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

c) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgeej,

d) podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony s$rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub dobr publiczaych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.

Stosujgc sie do tych wymagan begdzie mial szczegdiny wzglad na:

1) Iokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,

2) drodki ostroznodci 1 zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania poZaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarows

Wykonawca bgdzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet




przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcey.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszeza si¢ uzycia materialéw wywohyjacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobatg techniczng wydana przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreélajgca brak szkodliwego oddziatywania tych materialéw na $rodowisko.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowg dla wszelkiego rodzaju
robédt, ktére maja byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych . Wykonawca bedzie
odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw

Wykonawca bedzie stosowaé sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i
uzgodnienia od whasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajgce
tych warunkow zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukoficzony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika .
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podezas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegad przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, 7ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej
zaplacie i s3 uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11, Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadal za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty
rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywad roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jedli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé
roboty utrzymaniowe nie pdZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieni podczas prowadzenia robdt.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bgdzie w pelni odpowiedzialny za wypeinienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materialéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w spos6b ciggly bedzie informowad
Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwoler1 i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty,
koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania




projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera.

1.5.13. Réwnowaznos¢ norm i zbiorow przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktére spelniaé maja
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powolane normy i przepisy sq panstwowe lub odnoszg si¢ do
konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajgce rowny lub
wyzszy poziom wykonania niZz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia 1 pisemnego
zatwierdzenia przez Inzyniera. Roznice pomi¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przedlozone Inzynierowi do zatwierdzenia,

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

Wykonawca przedstawi [nzynierowi do zatwierdzenia, szczegélowe informacje dotyczgce proponowanego
zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materialow jak réwniez odpowiednie §wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki materialow.

Zatwierdzenie partii materialéw z danego zrodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zZrodla uzyskajg zatwierdzenie,

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonepgo Zrodta w sposab ciagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostana przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztoZone
w migjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materialéw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczgc si¢ z jego nieprzyj¢eiem, usunigeiem i niezaplaceniem

2.3. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badah wymaganych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pézniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpicczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$¢ 1 wlasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli
przez Inspektora.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawceg i
zaakceptowanych przez Inspektora.

2.5. Gwarancja

Materiaty powinny posiada¢ minimum 36 miesieczny okres gwarancji.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wphywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilodci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajno$é sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszezenie sprzgtu do




uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca bedzie konserwowaé
sprzet jak roGwniez naprawiac fub wymieniac sprzgt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang
przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng nickorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i whasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba $rodkéw transporta powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Inspektora w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spelnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o§ i innych parametréw technicznych. Srodki (ransportu nie
spelniajgce tych warunkow mogg by¢ dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inspektora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robdt zgodnic z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji projektowej lub przekazanymi
na pi$mie przez Inspektora.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot bgdg oparte na
wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i
wytycznych, Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materialow i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, dodwiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zalozong jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robét i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor moze zazadaé od Wykonawcy przeprowadzenia badaf w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robét z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST
Minimalne wymagania co do zakresu badaf i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robdt zgodnie z umows.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi swiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzgt badawczy
posiadaja waing legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badar. _

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialéw ponosi Wykonawca,

6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nic obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne




procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywac Inspektorowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie poZniej
jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci,

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi na formularzach wedhug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadajg:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnoéé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

« Polska Normg lub

e aprobaty techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3
objete certyfikacjg okredlong w pkt 1i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materialéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do
robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemyslowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badaf wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgdg dostarczone przez Wykonawcg
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do ksigzki obmiarow.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoscei lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jakoscei
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programic zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zalgczniki do odbioru rob6t, Winny by¢ udostgpnione
na kazde zyczenie Inspektora.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (2) nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na realizacjg zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bgda przechowywane na ferenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okredlaé faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjg projektowq i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.,



Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardw.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcey od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét.

7.2. Zasady okre§lania ilo§ci robdét i materialow

Dlugosci i odleglosci pomigdzy wyszezegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz linii
osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objgtosci bedg wyliczone w m’ jako
dlugos¢ pomnozona przez sredni przekroj.

losci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawee. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bgdzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawceg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze w
przypadku wystgpowania dhuzszej przerwy w robotach,

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajgcych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w spos6b zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dolgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow, ktorego wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robdt

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czgdciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inspektor, po zgloszeniu pisemnym przez Wykonawceg.

Jako$é i iloé robét ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie dokumentdéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami,

8.3. Odbidr czeSciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robét. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1, Zasady odbioru ostateczniego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
przez powiadomienie na pismie Zamawiajacego.

Odbidr ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczae od dnia potwierdzenia
przez Inzyniera zakonczenia rob6t i przyjgcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspekiora i




Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokument6éw, wynikéw badar i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja
projektowsg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjgtych w trakcie odbiorow
rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania robét uzupelniajgeych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajgeych w warstwie
§cieralnej lub robotach wykeonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegédlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektows i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracei,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzagdzona
w trakcie realizacji umowy,

2. szezegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajgce lub
zamienne),

3. ksigZki obmiaréw (oryginaly),

4, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialdw zgodnie z SST,

5. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza,

6. kopi¢c mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robat. :

Wszystkie zarzgdzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajgce bgdg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbijorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiér ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalona
dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozyciji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnoscei jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bgda obejmowac:

e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

o warto$é zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,

o warto$é pracy sprzegtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

o koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

¢ podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT,
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9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na
czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi i wprowadzaniem dalszych zmian i
uzgodnien wynikajgcych z postgpu robét,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczefistwa ruchu,

{c) przygotowanie terenu,

(d)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

(e) tymczasows przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw 1 organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigeie tymezasowych oznakowari pionowych, poziomych,
barier i $wiatel,

(b)utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (t. j. Dz. U. 2019 poz. 1186 z p67n. zm.),

— ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (t. j. Dz. U. 2019 poz. 1065 ze zm.),
—ROZPORZADZENIE MINISTRA TRANSPORTU, BUDOWNICTWA I GOSPODARKI MORSKIFE] z dnia
25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczegblowego zakresu i formy projektu budowlanego (t. j. Dz. U. 2018 poz.
1935 ze zm.),

— ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegdlowego
zakresu i formy dokumentaciji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych
oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (t. j. Dz.U. 2013 poz. 1129 ze zm.),

~USTAWA 7 dnia 20 lipca 2017 r. Prawo wodne (t. j. Dz. U. 2018 poz. 2268 z pozn, zm.),

—~ UCHWALA Nr XVI/164/99 RADY MIEJSKIEJ LEGNICY z dnia 25 pazdziernika 1999 r. w sprawie
uchwalenia miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego dzielnicy Tarninéw w Legnicy obejmujgcego
obszar ograniczony ulicami: Muzealng, Fryderyka Skarbka, Wojciecha Korfantego, Adama Mickiewicza, Aleja
Zwyciestwa, Lesng, Ziotoryjska, Hutnikow i Nowym Swiatem,

~USTAWA z dnia 12 grudnia 2003 t. o ogdlnym bezpieczenstwie produktow(t.j. Dz.U. 2016 poz. 2047 ze
zm.),

— USTAWA z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony s$rodowiska (t. j. Dz. U. 2019 poz. 1396 z pézn. zm.),

— USTAWA z dnia 16 kwietnia 2004 1. o wyrobach budowlanych (1. j. Dz. U. 2019 poz. 396 ze zm.),

— ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 18 maja 2004 1. w sprawie okreslenia metod
i podstaw sporzadzania kosztorysu inwestorskiego, obliczania planowanych kosztow prac projektowych oraz
planowanych kosztéw robét budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno-uzytkowym (t. j. Dz. U.
2004.130.1389 ze zm.).

D - 01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

01.01.00 WYTYCZENIE )
I WYZNACZENIE PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
rob6t zwigzanych z realizacja zadania w ramach (LBO) p.n.: Zagospodarowanie podwérka na cele rekreacyjne
pomiedzy ulicami Traugutta, Roosevelta i Chtapowskiego (LBO).
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1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacii robot jw.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wytyczenia obiektu w terenie i okreslenie pkt.
wysokodciowych.

1.4. Ogolne wymagania detyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

2.1, Ogblne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST ,,Wymagania
ogodine” .

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 metra,

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy, powinny
mieé érednice od 0,15 do 0,20 m i dhugosé od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych purnktow nalezy stosowaé paliki drewniane érednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dia punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dhugosei od
0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogolne” .

3.2. Sprzet poraiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokos$ciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzgt:

e teodolity lub tachimetry,

s niwelatory,

¢ dalmierze,

e tyczki, laty, tasmy stalowe, szpilki itp. Sprz¢t stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdélne”.

4.2. Transport sprz¢tu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robdt

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajgcego.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednic kwalifikacje i uprawnienia.
Wiszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez inspektora.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowigzkow
Wykonawcey.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST ,,Wymagania og6ine”

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rebét

Ogdlne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania ogélne”
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Og6lne zasady odbioru robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne”

8.2. Sposob odbioru robét

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyinych lub protokohu z kontroli geodezyjngj, ktére Wykonawca przedkiada Inspektorowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,

Instrukcja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

NS s W

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

01.02.00 ROZBIORKA
1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z realizacjg zadania w ramach (LBO) p.n.: Zagospodarowanie podworka na cele rekreacyjne
pomiedzy ulicami Traugutta, Roosevelta i Chitapowskiego (LBO).
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt jw,
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorka
pomieszczenie gospodarczego, przylegajacego do ciggu garazy.
1.4, Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe 53 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST ,,Wymagania ogdlne” .
1.5. Ogéine wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST ,,Wymagania ogélne™ .
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczgce materialdw
Ogélne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST ,,Wymagania
0gblne” .
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymagania ogdlne™ .
3.2. Sprzet do rozbiérki
Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora:
¢ spycharki, tadowarki, koparki,
e samochody cigzarowe,
¢ mioty pneumatyczne.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne”
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4.2. Transport materialow z rozbioérki

Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie ub recznie w sposob okreslony w SST lub przez
Inspektora,

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbgdnych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewicz¢ je na migjsce
okreslone w SST lub wskazane przez Inspektora.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST staja si¢ wlasnodcig Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu
budowy.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypelni¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagg$ei€ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST ,,Roboty
ziemne”,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w OST ,,Wymagania ogélne” .

6.2. Kontrola jako$ci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelniajgcego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni powinno spetniac
odpowiednie wymagania okreélone w OST , Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST ,,Wymagania og6ine™ .

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania ogolne™ .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
02.01.00 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robét zwigzanych z realizacja zadania w ramach (LBO) p.n.: Zagospodarowanie podworka na cele rekreacyjne
pomiedzy ulicami Traugutta, Roosevelta i Chlapowskiego (LBO).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot jw..

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie realizacji
imwestyeji.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST ,Wymagania
ogodlne™ .
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3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST ,,Wymagania ogé6lne” .

3.2. Sprzet do robdt ziemnych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujgcego sprzetu do:

s narzedzia mechaniczne, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.,
jednoczesnego wydobywania i przemieszezania gruntéw, spycharki, zgarniarki, réwniarki,
e transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),
» sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.).

4, TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

4.2. Transport gruntéw

Wybo6r $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiafu), jego obj¢todei, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania rebot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST ,,Wymagania og6lne” .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST ,,Wymagania ogolne” .

6.2. Badania i pomiary w czasie wykenywania robot ziemnych

6.2.2. Sprawdzenie jakoéci wykonania robot

Czynnoéci wehodzace w zakres sprawdzenia jakodci wykonania robét okreSlonow OST .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST ,,Wymagania og6lne” .

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarows jest m® (metr szescienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST ,,Wymagania ogdlne” .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST ,,Wymagania og6lne” .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okresienia. Symbole. Podzial i opis gruntow

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaZnika zaggszczenia gruntu

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACIE TECHNICZNE
03.00.00 NAWIERZCHNIE

03.01.00. NAWIERZCHNIA Z MAT PRZEROSTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robét zwiazanych z realizacja zadania w ramach (LBO) p.n.: Zagospodarowanie podworka
na cele rekreacyjne pomiedzy ulicami Traugutta, Roosevelta i Chlapowskiego (LBO).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdlowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot jw..
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1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem nawierzchni z mat przerostowych na projektowanym placu zabaw.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Maty przerostowe to przyjazne $rodowisku, guomowe nawierzchnie bezpieczne produkowane z

gumy pochodzacej z recyklingu. Pelnig funkeje nawierzchni bezpiecznej i jednoczesnie pozwalajg na
przerost przez nig trawy tworzgcey zielong darn.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw Ogdlne wymagania dotyczace materialéw, ich
pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D- 00.00.00 ,, Wymagania ogo6lne”.

2.2, Rodzaje materiatéw

2.2.1, Nawierzchnia bezpieczna wykonana bedzie z gnmowych mat przerostowych

Nawierzchnia bezpieczna wykonana z gumowych mat przerostowych montowanych na nawierzchni
trawiastej. Maty wykonane z gumowych mat z otworami (oczka), zapewniajacymi mozliwosé
przerosnigcia trawy. Nawierzchnia montowana za pomoca szpilek montazowych i zaciskow. Ogolny

sposdb montazu zostal przedstawiony na ponizszych rysunkach.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

3.2. Sprzet do wykonania robét.

Do wykonania podloza nalezy stosowaé: walce ogumione, walce stalowe gladkie wibracyjne lub
statyczne, zageszcezarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne do stosowania w
migjscach trudnodostepnych, sprzet do transportu w obrebie placu budowy.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robét podano w SST ,,Wymagania ogdlne” .

5.2. Przygotowanie podioza pod zalozenie trawnika na zaggszczonym i wyréwnanym podiozu
rodzimym.

Warstwy konstrukcyjne pod maty przerostowe:

- trawnik zaktadany siewem/biowldknina,

- warstwa gleby urodzajnej (ok.15 ¢cm) z humusem (ok.2 cm),

- wyrownany, przepuszczalny grunt rodzimy,

Montaz mat przerostowych nalezy wykonaé zgodnie z instrukcja montazu i konserwacji producenta.
Nawierzchnia zapewnia wysokoé¢ swobodnego upadku (HIC) do 3,4 m. Maty o takim parametrze
zapewnig bezpieczny upadek z przewidzianych do zamontowania urzadzef zabawowych oraz
umozliwig w przysztosci doposazenie placu zabaw o dowolne dodatkowe urzadzenia, bez
koniecznoéci zakupu nowej nawierzchni. Montowane maty, bezwzglednie musza posiadac aktualny
certyfikat zgodnos$ci z norma PN-EN 1177 oraz atest PZH. Wymiary pojedynczej maty to 1,5m x
1,0m. Niemniej dopuszcza si¢ maty o innych wymiarach (szerokogci, jak i dhugosci) zgodnie z
technologig danego producenta. Grubo$é maty przerostowej powinna zosta¢ dopasowana do parametru
wysokos$ci swobodnego upadku tak, aby zapewni¢ parametr HIC = 3,4 m, jednak nie moze by¢
grubsza niz 20 mm, Ze wzglgdu na konieczno$é wykonywania zabiegéw konserwacyjnych, nie
dopuszcza sig nawierzchni o wigkszej grubosei. Nawierzchnie o wigkszej grubosci uniemozliwiajg
catkowite oczyszczanie oczek mat z lifci, papierosow i innych opadéw.

rysunek ilustrujgey sposéb montazu mat granicznych.
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Wymagania dotyczace mat przerostowych:
- Certyfikat zgodnosci z normg PN-EN 1177
- Atest PZH
- Parametr HIC - min. 3,4m
- Grubos¢ maty — max 20mm

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” .

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonang nawierzchnia.

6.5.1. Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wigksze odchylenia , powinny by¢
naprawione.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™ .

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® .
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacijg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
PN-EN 1177 - Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

04.00.00 OGRODZENIE

1.WSTEP

1.1. Przedmiot 8T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z realizacig zadania w ramach (LBO) p.n.: Zagospodarowanie podworka na cele rekreacyjne
pomiedzy ulicami Traugutta, Roosevelta i Chlapowskiego (LBO).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robdt wymienionych pkt. 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

Ogrodzenie panelowe systemowe — ogrodzenie skladajace sig z paneli wykonanych technologia zgrzewania
poziomych i pionowych pretow stalowych réznych wysokosciach i $rednicach, shupkéw montazowych i
systemu,

1.4. Zakres robot objety specyfikacja

Roboty, ktérych dotyezy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem nowego
ogrodzenia panelowego.

W sklad robét wehodza:

1.4.2. Roboty budowlano-montazowe

- osadzi¢ stupki z profili zamknig¢tych zakonczone deklami,

- zamontowa¢ ogrodzenie panelowe.

- wykonaé i zamontowa¢ wejscia o szerokodci 1 m na plac zabaw,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$é wykonywanych robét oraz za zgodnos¢ ze specyfikacija
techniczng i sztukg budowlana.

1.5.1. Informacja o placu budowy

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za teren budowy od chwili przekazania do odbioru koricowego.
1.5.2. Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i podejmowaé wszelkie konieczne kroki majgce na celu stosowanie sig do
przepisow i norm dotyczgcych ochrony srodowiska .

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzic przestrzegaé przepisy o ochronie p/pozarowej. Wymagany sprzet przeciwpozarowy bgdzie
utrzymywany zgodnie z wymaganymi przepisami. Materialy tatwopalne bedg skladowane i zabezpieczone
przed dostgpem 0séb trzecich zgodnie z obowigzujgcymi wymogami.

1.5.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca ma obowiazek zadbaé o przestrzeganie przepisoéw bezpieczefistwa i
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higieny pracy w tym, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dia
zdrowia i Zycia oraz nie spelniajgcych odpowiednich warunkow sanitarnych

2. MATERIALY
2.1.0grodzenie z paneli

Ogrodzenie z paneli zgrzewanych fi 6mm kolor zielony.

Panele ogrodzeniowe o wysokosci 1,25 m wykonane z pretéw stalowych zgrzewanych punktowo.
System montazu paneli na stupach o profilu zamknigtym 60x40mm za pomocg listwy montazowej.
Rozstaw osiowy shupkéw ok. 2,58m. Stupki utwierdzane w stopie fundamentowej. Elementy stalowe
ogrodzenia zabezpieczone antykorozyjne powlokg cynkowa, przez proces cynkowania ogniowego
zgodnie z normg EN-ISO 1491 [DIN50976]. Malowanic proszkowe kolor zielony. Ogtrodzenie winno
spetnia¢ wymogi norm EN 1176:2008 (PN-EN 1176:2009).

3. SPRZET
Wykonawca moze uzywaé dowolnego sprzetu pod warunkiem zachowania wymaganej jakoéci robét i

dotrzymaniu termindw umownych.

4. TRANSPORT
Transport materiatéw dowolnymi érodkami transportu pod warunkiem zapewnienia realizacji robot

zgodnie z dokumentacig projektows.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogrodzenie panelowe ustawia¢ zgodnie z wytycznymi producenta. Stupki ogrodzenia betonowaé w
stopach betonowych o wymiarach minimum 40x40cm i glgbokosci min. 90cm. Fundamenty pod stupki
wykonaé z betonu B-20, Przgsta i furtk¢ montowac do shupkéw systemowych. Rozstaw sfupkow
dostosowaé do wymiaru przgsel zgodnie z warunkami technicznymi. Stupki nalezy wykonac¢ z profilu
stalowego. Do wypelnienia zastosowaé gotowe elementy panelowe. Ogrodzenie nalezy ustawi¢ w linii
wskazanej w projekcie z dotrzymaniem pionéw i poziomu. Shupki i elementy wypelnienia nalezy
przygotowaé warsztatowo i dostarczy¢ pomalowane na plac budowy. Umigjscowi¢ w wykopach stupki
zachowujac rozstaw osiowy 2,56 - 2,6 m (rozstaw skorygowac z uwzglednieniem konkretnego
systemu). Zabetonowaé stupki zwracajac uwagg na zachowanie piondéw stupka, jednakowg wysokosé,
oraz rozstaw osiowy. Podeprze¢ zabetonowane stupki i pozostawi¢ do czasu az beton zwigze. Kiedy
beton uzyska zakladang sztywno$¢ przystapi¢ do montazu paneli.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Inspektor nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te wyroby 1 materiaty, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczefistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobata technicznych oraz wlasciwych
przepisdw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),
2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z: Polskg Normg lub aprobatg techniczng,
w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objgte certyfikacjg
okreslong w pkt. 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

3. znajdujg sie w wykazie wyrobdw, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r, (Dz. U.
98/99). W przypadku materiatow, dla ktorych w/w. dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich
partia dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan bedg odrzucone. Kontrola robét
polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania rob6t z projektem pod wzglgdem zastosowanych
materialéw, przyjetych rozwigzan oraz doktadnosci i jakosci wykonania, potwierdzonych badaniami
wykonawcy. Potwierdzenie zgodnosci z wymaganiami obowigzujacych norm,

7. OBMIAR ROBOT
Wykonanie ogrodzenia - m.b.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” .

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy
odbiorze.

PN-M-80026 Druty okragle ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia.

PN-M-82054 Sruby , wkrety i nakretki stalowe ogdlnego przeznaczenia wymagania i badania.
PN-M-82054-03 Sruby, wkretki i nakretki. Wiasnosci mechaniczne $rub i wkretéw,
BN-83/5032-02 Siatki metalowe. Siatki plecione §limakowe.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
05.00.00. WYPOSAZENIE PLACOW. ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z realizacjg zadania w ramach (LBO) p.n.: Zagospodarowanie podworka
na cele rekreacyjne pomiedzy ulicami Traugutta, Roosevelta i Chlapowskiego (LBO).

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

20




Zakres robot okreslony w dokumentacji projektowej obejmuje dostawe i montaz urzadzen:

- zestaw zabawowy ze zjezdzalnig 1 §cianka wspinaczkows,
karuzela talerzowa z siedziskiem,

hustawka pojedyncza ,,bocianie gniazdo”,

hustawka wagowa (wazka),

2 bujaki na sprezynie (kiwak),

hustawka pojedyncza z siedziskiem kubetkowym i zapigciem  lancuchowym,
- 2 kosze na odpadki,

- 3 lawki betonowe z oparciem,

- stolik betonowy z siedzeniami (zestaw),

- tablica informacyjna LBO,

- tablica z regulaminem,

- 2 lampy solarne.

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogdlne

2.1.1. Zrédla uzyskania materialéw i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia materialoéw i urzadzen zgodnie z

wymaganiami specyfikacji technicznych oraz stosowania materialéw i urzadzeni produkcji krajowej lub
zagranicznej spetniajgcych wymagania jakosciowe okreslone Polskimi normami, aprobatami technicznymi
zagranicznych certyfikatami .

Ogdlne wymagania dotyczace pozyskiwania materiatéw urzadzen ,podano w ST-0 czeé¢ ogolna.
2.1.2,Materialy i urzadzenia nieodpowiadajace wymaganiom jakosciowym

Nie dopuszcza sig instalowania urzadzen rekreacyjnych dla dzieci oraz nawierzchni niespetniajgcych Polskich
Norm w zakresie wyposazenia placéw zabaw i nawierzchni.

Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy ,badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajgcego. Niezbadane pedne niezaakceptowane materialy
nieposiadajgce certyfikatdéw Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i
niezaplaceniem.

2.1.3.Przechowywanie i sktadowanie materialéw

Wykonawca zapewni ,aby tymczasowo skladowane materiaty , do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone
przed zniszczeniem , zachowywaly swojg jako$é 1 wladciwosci do robdt i byty dostgpne do kontroli w obrgbie
terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajgcym lub po za terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce . Skladowanie materiatow i gotowych elementéw do montazu urzgdzen
oraz materialéw na nawierzchnie powinno by¢ zgodne z zapisami aprobat technicznych oraz wytycznych
producentdéw .

2.1.4.Wariantowe stosowanie materialow

Dopuszcza sig zastosowanie urzadzen innego typu niz wskazane w projekeie, jednak muszg one speinia¢
wszystkie wymagania okreslone w PN .Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o zamiarze wykorzystania
innych materiatéw Iub urzadzen niz wskazane w projekeie, co najmniej frzy tygodnie przed uzyciem matetiatu
albo w okresie dhuzszym, jezeli bedzie to wymagane do badan prowadzonych przez zamawiajacego .Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu moze by¢ pozniej zamieniony bez gody Zamawiajacego .

2.2. Charakterystyka urzadzes

2.2.1. Ogdélne wymogi stawiane urzadzeniom na placu zabaw

Wszystkie zastosowane urzagdzenia powinny spelnia¢ wymagania normy PN EN 1176 dotyczacej wyposazenia
palcu zabaw i posiadaé odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa oraz co najmniej trzy letni okres gwarancyjny.
Zamawiajgcy wymaga, aby urzadzenie posiadato certyfikaty na zgodnos¢ z normami: PN E1176-1:2009, PN

EN 1176-3:2009, PN EN 1176-11:2014-11, wydane w systemie akredytowanym przez Pafistwowe Centrum
Akredytacji lub krajowej jednostki akredytujacej pozostatych pafistw czlonkowskich, zgodnie z
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Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskicgo i Rady Unii Europejskiej (WE) nr 765/2008 z dnia 09.07.2008r.
ustanawiajace wymagania w zakresie akredytacji i nadzoru rynku, odnoszace si¢ do warunkéw wprowadzania
produktéw do obrotu i uchylajace rozporzadzenie (EWG) nr 339/93.
Urzadzenia nalezy rozmiescié na placu w ten spos6b by zapewnié zachowanie bezpiecznych stref pomigdzy
urzadzeniami oraz umozliwi¢ bezpieczne korzystanie z poszczegolnych sprzgtow .
Wszystkie urzadzenia i elementy malej architektury na placu zabaw nalezy lokowa¢ miejscach wskazanych w
projekcie palcu zabaw.
Wykonawea powinien dolaczy¢ instrukeje uzytkowania urzadzen. Instrukcje powinny spetniac nastgpujgce
wymagania
- powinny by¢ napisane czytelnie i w prostej formie,
- gdzie tylko jest to mozliwe, powinny zawierad ilustracje ,
- powinny zawiera¢ co najmniej nastgpujgce informacje :
1. szezegdly dotyczace instalacji ,funkcjonowania ,kontrolowania i konserwacji urzadzenia,
2. zalecenia zachowania ostroznosci w odniesieniu do poszczegolnych zagrozen dla dzieci, wynikajacych
z niepeinej instalacji, demontazu lub podczas przeprowadzania konserwacji.

WYPOSAZENIE PLACU ZABAW:

- ZESTAW ZABAWOWY ZE ZJEZDZALNIA I SCIANKA WSPINACZKOWA

[

PROFIL, KONSTRUKCII

W SKLAD ZESTAWU WCHODZA:
e  Wieza z podestem h=1,55m, z wiezy zjezdzalnia na wysokosci h=1,55m — 1 szt., wejscie na
wiezg po metalowych szczebelkach — 1 szt., zjazd strazacki — 1 szt.
o Scianka wspinaczkowa na szeroko$é 90cm ,,mur z sera”- | szt., przeplotnia linowa szerokosci
1,45m i wysokosci 2,1m -1 szt.,

3,26

ST
' \\\“7 _1_/ H
STREFA BEZPIECZENSTWA
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DANE

[ ]
MONT

TECHNICZNE:

Gabaryty urzadzenia: 3,26m x 2,93m
Strefa funkcjonowania: 7,04m x 6,21m
Wysokos¢ upadkowa: 1,92m
Glebokosé posadowienia: -0,60m

Urzadzenie wykonane zgodnie z EN 1176

Nawierzchnie amortyzujace: piasek, zwir, kora, nawierzchnia syntetyczna (grubo$¢ minimalna
dla wszystkich nawierzchni sypkich 300mm).
MATERIALY:

konstrukcja — profil aluminiowy 9,8cm x 9,8 cm o zaokrgglonych krawedziach z
technicznym wzmocnieniem wewnatrz w ksztalcie litery O, malowany proszkowo,
elementy konstrukcyjne zakonczone od gory kapturkami z tworzywa,

ostony boczne i §cianka wspinaczkowa - ptyta wodoodporna HDPE,

schody, podesty i trapy wykonane z drewna klejonego sosnowego /sosna skandynawska/,
elementy drewniane - pomalowane natryskowo ekologicznymi, wodoodpornymi farbami z
filtrem przeciw promieniowaniu UV,

zabezpieczenia —rurki stalowe odtluszczone i ocynkowane kapielowo oraz malowane
proszkowo,

burty zjezdzalni wykonane z HDPE, §lizgi ze stali nierdzewnej, konstrukcja nosna stalowa,
liny polipropylenowe na oplocie stalowym, potaczone plastikowymi tgcznikami,

Sruby ocynkowane, nakretki zakryte zaslepkami plastikowymi,

AZ:

zestaw na stale zwigzany z gruntem, zgodnie z dokumentacja urzadzenia,

- HUSTAWKA POJEDYNCZA Z SIEDZISKIEM KUBELKOWYM

|
v
o
; 7,80
STREFA BEZPIECZENSTWA
DANE TECHNICZNE:
¢ Gabaryty urzadzenia: 1,76mx 2,52m
o Strefa funkcjonowania: 2,50m x 7,80m
s Wysokos¢ upadkowa: 1,35m
o Glebokosé posadowienia: -0,60m

e Urzadzenie wykonane zgodnie z EN 1176
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e Nawierzchnie amortyzujgce: piasek, zwir, kora, nawierzchnia syntetyczna (grubo$¢ minimalna
dla wszystkich nawierzchni sypkich 300mm).
MATERIALY:
e konstrukcja — profil aluminiowy 9,8cm x 9,8 cm o zaokraglonych krawedziach z
technicznym wzmocnicniem wewnagtrz w ksztalcie litery O, malowany proszkowo, elementy
konstrukcyjne zakonczone od gory kapturkami z tworzywa,
e laricuch hustawki wykonany ze stali nierdzewnej, zakonczony zawiesiem wraz z
kretlikiem zapobiegajacym jego skrecaniu,
gorna belka stalowa , ocynkowana,
s siedzisko kubelkowe z zapieciem lancuchowym przeznaczonym dla malych dzieci,
¢ Sruby ocynkowane, nakretki zakryte zaslepkami plastikowymi,
e w gdrnym lgczeniu profili konstrukcyjnych - ozdobny element,
MONTAZ:
e wyréb na stale zwigzany z gruntem, zgodnie z dokumentacjg urzadzenia,

- HUSTAWKA POJEDYNCZA
/z siedziskiem BOCIANIE GNIAZDO/

.
|
B 2
o w
STREFA BEZPIECZENSTWA
DANE TECHNICZNE:
e Gabaryty urzadzenia: 3,60m x 2,52m
e Strefa funkcjonowania: 3,60m x 7,80m
e Wysokos¢ upadkowa: 1,35m
» Glebokosc¢ posadowienia: -0,60m
¢ Powierzchnia strefy funkcjonalnej:  28,08m?
¢ Urzadzenie wykonane zgodnie z EN 1176
e Nawierzchnic amortyzujace: piasek, zwir, kora, nawierzchnia syntetyczna (grubo§¢ minimaina

dla wszystkich nawierzchni sypkich 300mm).
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MATERIALY:

e konstrukcja — profil aluminiowy 9,8cm x 9,8 cm o zaokraglonych krawedziach z
technicznym wzmocnieniem wewnatrz w ksztatcie litery O, malowany proszkowo,
elementy konstrukcyjne zakonczone od gory kapturkami z tworzywa,

e flancuch hustawki wykonany ze stali nierdzewnej, zakonczony zawiesiem wraz z

kretlikiem zapobiegajacym jego skrecaniu,

s gbrna belka stalowa , ocynkowana,

¢ siedzisko bocianie gniazdo ©1,0m,

e $ruby ocynkowane, nakretki zakryte zaglepkami plastikowymi,

e w gOrnym lgczeniu profili konstrukcyjnych- ozdobny element ,

MONTAZ:
« wyrdb na stale zwigzany z gruntem, montowac zgodnie z dokumentacja urzadzenia

- HUSTAWKA WAGOWA (WAZKA)

GORNA BELKA ALUMINIOWA

GUMOWE ODBOJINIKI ZABEZPIECZAJACE PRZED USZKODZENIEM NAWIERZCHNI ELASTYCZNE]
B85 e

“ \\\ Vi
865
STREFA BEZPIECZENSTWA
DANE TECHNICZNE:
s Gabaryty urzadzenia: 3,65m x 0,35m
¢ Strefa funkcjonowania: 6,65m x 3,35m
» Wysokos¢ upadkowa: 1,00m
s Gieboko$¢ posadowienia: -0,60m

e Powierzchnia strefy funkcjonalnej:  22,28m?
» Urzgdzenie wykonane zgodnie z EN 1176
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e Nawierzchnie amortyzujace: trawa, piasek, Zwir, kora, nawierzchnia syntetyczna (grubos¢
minimalna dla wszystkich nawierzchni sypkich 200mm).

MATERIALY:

¢ Podstawa stalowa —profil stalowy ocynkowany kapielowo,

e Ramie konstrukcja — profil aluminiowy 9,8cm x 9,8 cm o zaokraglonych krawegdziach z
technicznym wzmocnieniem wewnatrz w ksztalcie litery O, malowany proszkowo,
elementy konstrukcyjne zakornczone kapturkami z tworzywa,

¢ Elastyczne tasmowe odbojniki zabezpieczajace przed urazem nogi dziecka i uszkodzeniem
nawierzchni elastycznej

¢ Porccze ze stali nierdzewnej;

o Ulozyskowane na podporze, sruby ocynkowane, nakretki zakryte zaslepkami plastikowymi,
MONTAZ:

e wyrdb na state zwigzany z gruntem, montaz zgodnie z dokumentacjq urzadzenia.

- BUJAK NA SPREZYNIE KIWAK -2 SZT.

» Sprezyna jest ze stali ocynkowanej i malowanej proszkowo,

¢ calo$c¢ siedziska wraz z elementem dekoracyjnym wykonana z ptyty HDPE,
e uchwyty stalowe w rgczkach gumowych,

e Sruby ocynkowane zabezpieczone zaslepkami z tworzywa,

A

[ U — .
nec

13,30

410 , R —

STREFY BEZPIECZENSTWA

Posm gooitu

Urzadzenie osadzone w podlozu na stalowej kotwie ocynkowane i zabetonowanej w gruncie zgodnie z
PN-EN 1176
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- KARUZELA TALERZOWA Z SIEDZISKAMI

“"‘————

STREFY BEZPIECZENSTWA

DANE TECHNICZNE:
o Gabaryty urzadzenia: min @1,50 m
e Strefa funkcjonowania: min @5,50m
¢ Wysokos¢ upadkowa: 0,60m
s Glgbokosé posadowienia: -0,60m

Urzgdzenie wykonane zgodnie z EN 1176
Nawierzchnie amortyzujgee: trawa, piasek, zwir, kora, nawierzchnia syntetyczna (grubos¢
minimalna dla wszystkich nawierzchni sypkich 200mm).

MATERIALY:

Konstrukcja ~stalowa, podktad cynkowy, malowana proszkowo,

Platforma wykonana z plyty antyposlizgowej lub aluminiowej blachy ryflowanej w zaleznosci
od opeji,

Siedziska wykonane z HDPE,

wszystkie $ruby ocynkowane, wkrety zakryte plastikowymi kolorowymi kapslami;

MONTAZ:
e wyrdb na stale zwiazany z gruntem, zgodnie z dokumentacjg urzadzenia,

TZOcm
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- EAWKI BETONOWE Z OPARCIEM -3 szt.

- listwy siedzen i oparcia z drewna sosnowego malowane, lawka montowana na state do

gruntu(do wkopania),

8

Nr kat. X Y Wymiar deski
80 2000 | 1350 | 40x130x2000 mm
280 1500 850 | 40x$20x1500 man

I_,__iﬂﬂ__,_

. .. 400 __2

[ Charakterystyka urzadzenia

Nr kat, 86 1 280

- Lawka dostepna 2 warsjach: nr kat. 80 - listwy drewniane, nr kal, 280 - Estwy Z tworzywa szlucznego

- Oba modele tawek r2nia sig od sishie rozstawem niog oraz dlugoscig hslew siedziska i oparcia,
Dokdadne diugosci kstew i rozstaw pedpor lawek zawiera tabefa,

- Podpory obu modeh tawek wykonane s3 2 wibrowanego betonu B30

- Siedzisko lawki BO wykonano z lakierowanego drewna egzotycznego wysace odpornego na czynnikd almosleryczne

- STOLIK BETONOWY Z SIEDZISKAMI (ZESTAW)
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DANE TECHNICZNE:
Gabaryty urzadzenia: 1564mm x 1564mm; wys. 712mm
Waga: 74 kg

MATERIALY:

Konstrukcja stolika wykonana z wibrowanego betonu zbrojonego klasy B30.
Urzgdzenie posadowione 22 cm ponizej poziomu terenu.

Blat szlifowany, zaimpregnowany specjalnym lakierem.

Obrzeze ze stopu aluminiowego.

Siedziska wykonane z krawgdziakow z tworzywa

sztucznego, mocowane do betonowego stelaza.

MONTAZ:

. wyrdb na stale zwigzany z gruntem, zgodnie z dokumentacja urzadzenia.

- KOSZ NA ODPADKI - 2 szt,

DANE TECHNICZNE :

- Wymiary urzadzenia wysoko$¢ catkowita— 100cm
- Pojemnosé 30 L

- Srednica wkladu 28 cm

- Wyrdb na stale zwigzany z gruntem

SPOSOB MONTAZU
Montaz — produkt jest przystosowany do montazu na stale .

|
i
|
|
;
i

0,60

- TABLICA Z REGULAMINEM -1 szt.
- wymiary urzadzenia szer. 65 cm x wys. do 2,20m

- wyréb na stale zwigzany z gruntem

Calo$¢ wykonana z metalu , malowana.
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- OGRODZENIE PLACU ZABAW + 3 FURTKI
- teren placu nalezy ogrodzic,
- w ogrodzeniu nalezy zamontowa¢ 3 furtki o szer. } m z siatki w ramkach z kgtownikdw.

- TABLICA LBO
- metalowa , mocowana na shupku z rury ocynkowanej, malowanej, montowanej w

gruncie

- LAMPY SOLARNE - 2 szt.
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SREDNICA SLUPA 89MM
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Fundament

Zaprojektowano lampy solarne nie gorsze niz lampa Protos 150 o parametrach:

- catkowita wysokos¢ lampy: 4800 mm,

- wysoko$¢ zrodta swiatla: 4000 mm,

- opraw¢ LED o sprawnosci >180 Im/W,

- akumulator w technologii LiFePO4 (litowo-zelazowo-fosforanowej) zywotnos¢ dla 50% DoD — 2800

cykli. 12V 36Ah,

- monokrystaliczny modut monokrystaliczny: 150Wp (18,5 %),

- moc znamionowa modulu LED: 40W,

- wydajno$¢ oprawy LED: 198Im/W,

- barwa $wiatta: 4000K (Biale swiatlo),

- kolor stupa: Antracyt (RAL 7016),

- sterownik pozwalajacy zaprogramowac 4 niezalezne tryby pracy lampy w ciggu jednej nocy,

- gwarancja 5 lat.

2.2.2. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Montowane urzadzenia zabawowe muszg posiada¢ wazne certyfikaty zgodnoéei z obowigzujacymi normami.
Zamawiajgcy wymaga, aby urzgdzenie posiadato certyfikaty na zgodnos¢ z normami: PN EN 1176-1:2009, PN
EN 1176-3:2009, PN EN 1176-11:2014-11, wydane w systemie akredytowanym przez Panstwowe Centrum
Akredytacji lub krajowej jednostki akredytujgcej pozostalych panistw cztonkowskich, zgodnie =z
Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego i Rady Unii Europejskiej (WE) nr 765/2008 z dnia 09.07.2008r.
ustanawiajgce wymagania w zakresie akredytacji i nadzoru rynku, odnoszace si¢ do warunkéw wprowadzania
produktow do obrotu i uchylajgee rozporzadzenie (EWG) nr 339/93.

3. SPRZET I NARZEDZIA

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakoé¢ i rodowisko wykonywanych robot.

Na zadanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

3.1. Sprzet i narzedzia do wykonywania robdét

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetn zatwierdzonego przez inspektora nadzoru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport i skladowanie materialow )
Do transportu materialow stosowaé sprawne technicznie $rodki transportu. Srodki transportu powinny

zabezpieczaé zaladowane wyroby przed wplywami atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢
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czyste, pozbawione wystajgcych gwozdzi i innych ostrych elementéw moggcych uszkodzi¢ elementy
przeznaczone do wbudowania. Wyroby ustawione w $rodkach transportu nalezy taczy¢ w bloki zapewniajace
stabilno$é i zwartosc fadunku.

Podczas transportu produkty powinny by¢ umieszczone tak, aby nic przesuwaly sig i nie byly uderzane przez
inny fadunek. Wskazany jest transport specjalistycznymi pojazdami przystosowanym do przewozu
poszezegdinych wyrobéw. Opakowania nie powinny by¢ zrzucane lub gwattownie opuszczane, nawet z
niewielkich wysokosci.

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie
na jako$é robot i wlasciwosci przewozonych towardéw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg
spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod wzglgdem formalnym jak i rzeczowym.
Wykonawca bgdzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. MONTAZ

5.1. Zalecenia ogoine

Przed montazem dla urzadzen i wyrobow, ktére tego wymagajg nalezy wykona¢ fundamenty, lub podioza oraz
instalacje wg wskazaf producenta lub rysunkow detali projektu wykonawczego.

Montaz nalezy wykonywa¢ zgodnie ze szczegdlowa instrukcja wbudowania tych wyrobéw, dostarczong przez
kazdego producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI
Ogblne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogolnej Specytikacji Technicznej. Podstawg dokonywania
obmiaréw jest zalgczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot,

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej. Podstawg
dokonywania obmiarow, jest zalgczony do dokumentacji przetargowe;j przedmiar robot.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich
iloci, jakosci i wartosci. Gotowos¢ do odbioru zglasza wykonawea wpisem do dziennika budowy.

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami umowy oraz obowigzujgcymi
Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne zasady platnosci za roboty podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA i PRZEPISY ZWIAZANE

Normy z grupy PN-EN 1176 odnoszace sie do wyposazenia publicznych placow zabaw oraz okreslajgce
wymogi dla bezpiecznej nawierzchni na placach zabaw:

PN-EN 1176-1:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 1: Ogdlne wymagania
bezpieczenstwa i metody badan.

PN-EN 1176-2:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgé¢ 2: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan hustawek.

PN-EN 1176-3:2017-12 Wyposazenie placoéw zabaw i nawierzchnie. Czgé¢ 3: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni.

PN-EN 1176-4:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢$¢ 4: Dodatkowe wymagania
bezpieczefistwa i metody badan kolejek linowych.

PN-EN 1176-5:2009 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Cz¢éé 5: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan karuzeli.

PN-EN 1176-6:2017-12 Wyposazenie placow zabaw i nawierzchnie. Czgs¢ 6: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kolyszacych.

PN-EN 1176-7:2009 Wyposazenie placéw zabaw i nawierzchnie. Czg$¢ 7: Wytyczne instalowania,
sprawdzania, konserwacji i eksploatacji.
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PN-EN 1176-10:2009 Wyposazenie placoéw zabaw i nawierzchnie. Czgé¢ 10: Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa | metody badan catkowicie obudowanych urzadzen do zabaw.

Norma dotyczaca metod badania wlasciwoscei amortyzuigecych nawierzchni syntetycznych:

PN-EN 1177:2018-04 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki. Wyznaczanie krytycznej wysokosci
upadku,

Poswiadczanie zgodnosci produktéw z Norma

QOdnosnie wyposazenia na place zabaw funkcjonujg trzy formalne sposoby przekonania odbioreéw, ze produkt
jest zgodny z normami;

Deklaracja Zgodnosci wystawiana przez producenta, Deklaracja dotyczy pojedynczego, dostarczonego
egzemplarza wyrobu, ktory powinien byé w niej konkretnie okreslony (np. przez podanie nr faktury
sprzedazowej i numeru seryjnego). Musi byé podparta badaniami w wymaganym zakresie i wystawiona zgodnic
z wymogami obowigzuigcej Normy ISO/IEC 17050-1.

Certyfikat wystawiany przez zewnetrzng instytucjg (strong trzecia), na podstawie przedstawionego egzemplarza,
lub precyzyjnego projektu. Certyfikat zaswiadcza, ze wykonany produkt jest zgodny z normami.

Swiadectwo lub Sprawozdanie z Inspekcji wystawiane przez zewngtrzng instytucje, na podstawie kontroli placu
zabaw z natury.
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